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RIGID CHAIN TECHNOLOGY

SISTEMAS DE ELEVACAO

Colunas de elevacdo telescopicas lineares
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SERAPID

RIGID CHAIN TECHNOLOGY

COLUNAS DE El_EVA(;AO TELESCOPICAS LINEARES
PARA APLICACOES INDUSTRIAIS

Ha mais de 45 anos, a SERAPID projeta, fabrica e
distribui uma ampla gama de atuadores telescopicos
e lineares. Seu campo de aplicacdo é focado na
movimentacdo de cargas, transferéncias lineares e
sistemas de elevacdo, em todas as areas da atividade
industrial.

Esses atuadores telescépicos sdo projetados com base
no principio mecanico simples da Corrente Rigida, que
permite a transferéncia de cargas de alguns quilos
a varias centenas de toneladas. Essa tecnologia é
baseada no bloqueio e desbloqueio de elos conectados
e vinculados. Ao levantar uma carga, os elos da
corrente interligam-se uns aos outros, formando uma
verdadeira coluna rigida. Quando abaixados, os elos
se desbloqueiam, permitindo que ela se dobre para
armazenar em uma caixa compacta.

Seja qual for o seu desafio, nossas equipes estdo ao seu
servico para lhe oferecer a solugdo precisa adaptada
as suas necessidades e acompanha-lo ao longo do seu
projeto.
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Vantagens da gama da SERAPID

Nossa tecnologia de corrente rigida tem a mesma
funcdo que outros métodos de transferéncia, como
hidraulica ou de parafusos, tendo muito mais
vantagens:

B altas velocidades com lubrificacdo permanente
em banho de dleo (versdo elevador HD)

B um design robusto que permite uma longa vida

util e o uso em ambientes severos: condi¢Ges

de sala limpa, poeira, temperatura, umidade,

radiacdo, ...

posicionamento repetitivo na faixa de milimetros,

mesmo em alta velocidade

projetado para baixa vibracdo e baixo ruido

baixa manutencgdo

Certificado ATEX, categoria Il 2GD c T4

mantém posicdo sem desvio

aplicacdes especificas mediante solicitacdo: aco

inoxidavel, tratamento de superficie adequado,

tratamento térmico especifico, ...

B opcdes e acessorios: chave de fim de curso ou
encoder, cobertura de fole, interface, flanges de
adaptacdo, eixo de saida, ...




Corrente de elevagao CHAINLIFT 3
Confiabilidade comprovada

A ChainlLift foi projetada para aplicacGes com uma
frequéncia média de uso entre 5 e 15 ciclos por hora.
Serd adequado, por exemplo,para mesas elevatorias.
A vida Util nominal é de 250.000 ciclos. A manutencgado
da lubrificacdo é necesséria a cada 13.000 ciclos no
primeiro ano e depois a cada 50.000 ciclos (ou a cada
ano). Para requisitos fora de nossas especificacdes,
entre em contato conosco.

ChainlLift (gama padrao)

ChainLift 40 ChainlLift 60

capacidade din. / est. (kN) 7,5 20
. Sistema de
curso max. (m) 1 2 N
velocidade max. (mm/s) 200 200 fele\ta;a.o para
tamanho do elo (mm) 40 60 lndustrla-
raio primitivo (mm) 40 60 aut(.)mf)tlva.
peso da corrente (kg/m)* 7,8 15.3 ChainLift com
E— cobertura de fole
peso do carter de
engrenagem (kg)* 12 L7
*
4 peso
peso do armazém de 11,7 17,2

retorno duplo (kg/m)* aproximado —_— =

ﬂﬂ-ﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂn-mﬂﬂﬂﬂﬂﬂ-ﬂ-ﬂ

ChainLift40 60 101 140 10 202 255 168 59 25 110 5 M10 20 M8 130 R40 49 70 70 100 100 10 198
ChainLift60 70 136 170 14 272 350 200 95 45 150 6 Mi16 32 MI10 170 R60 70 90 90 130 130 11 271
Todas as dimensbes em mm.
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Corrente de elevagao HD LIFT

Forga e resisténcia

Os sistemas da nossa linha Heavy-Duty foram
projetados para ciclos operacionais altos (> 15 ciclos /
hora). A vida Util minima garantida é de um milhdo de
ciclos sob carga maxima. O HD Lift é um sistema selado
e inclui um sistema de lubrificacdo permanente com
banho de dleo. Para manutencdo, apenas uma troca
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de 6leo uma vez por ano. Modelos com cobertura de
fole estdo disponiveis.

e e e

A gama de produtos inclui cinco sistemas padrdo,
cobrindo cargas dinamicas de até 50 kN e cursos até
2.5 m. Para requisitos fora de nossas especificacGes, Banho de dleo

entre em contato conosco.

HDLift (gama padrao)

HD Lift 40 HD Lift 60S HD Lift 60D HD Lift 90S HD Lift 90D

capacidade din. / est. (kN) 6,5 12,5 19 40 50

curso max. (m) 1 1,5 1,5 2 2,5

velocidade max. (mm/s)* 300 300 300 300 300

tamanho do elo (mm) 40 60 60 90 90

raio primitivo (mm) 40 60 60 90 90
peso da corrente (kg/m)** 7,8 11,7 18,3 34,5 55,5

peso do carter de engrenagem (kg)** 18,2 39,2 54 120 160

peso do armazém -
retorno simples (kg/m)*

* possibilidade de aumentar a velocidade para o maximo 500 mm/s se requerido
** peso aproximado

13 17,5 25 48 57

Os modelos HD Lift 60D e 90D usam nossa corrente tipo
duplex, que possui 3 camadas de elos, 2 rolamentos
Mesa elevatdria para industria automotiva: centrais e oferece uma capacidade de carga maior.
Corrente de elevagao HD Lift 60S.
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HD Lift40 60 101 140 10 199 255 168 59 25 110 5 M10 20 M8 130 R40 49 70 70 100 100 10 80 127 13x48 170
HD Lift 60S 70 136 170 14 269 350 200 95 45 150 6 M16 32 M10 170 Re60 70 90 90 130 130 11 117 159 13x48 200
HD Lift 60D 70 136 220 14 269 350 246 72,5 60 150 6 M20 39 M10 170 R60 78,5 170 2x120 220 320 18 117 191 13x48 224
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HD Lift 90S 150 200 300 18 400 500 272 142 70 M20 39 R90 110 180 120 220 320 18 162 264 13x48 320 350
HD Lift 90D 150 200 388 18 400 500 360 162 100 M24 48 R90 110 180 160 220 450 22 162 344 13x48 400 438
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Todas as dimensdes em mm.
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Corrente de elevagao LINKLIFT

Para cargas pesadas e cursos importantes

O LinkLift foi desenvolvido especificamente para as
necessidades da industria teatral, mas provou ser
igualmente adequado para aplica¢des industriais.

E adequado para aplicacBes de baixa frequéncia (< 5
ciclos/hora), por exemplo, plataformas de trabalho
ergondmicas em linhas de montagem. A vida Util é de
50.000 ciclos (padrdo) ou 250.000 ciclos (versdo MD-
Medium Duty) com uma manutencdo de lubrificacdo
necessaria a cada 2.000 ciclos (padrdo) e 13.000 ciclos
(MD) no primeiro ano; depois, a cada 10.000 ciclos
(padrédo), 50.000 ciclos (MD) ou a cada ano.

Para requisitos fora de nossas especificacdes, entre
em contato conosco.

LinkLift (gama padrao e Medium Duty - MD)

“TEEE " @ EET I

LL 30

Capacidade estatica por coluna de elevagao
carga max. (kN) : limite de curso (m) 20:1,9
limite de carga (kN) : curso max. (m) 20:1,9
Capacidade dinamica por coluna de elevagao
carga max. (kN) : limite de curso (m) 10:1,9
limite de carga (kN) : curso max. (m) 10:1,9
Outras especificagoes
200

taxa de eficiéncia do sistema (%) 80

velocidade nominal, até (mm/s)

tamanho do elo (mm) 30
raio primitivo (mm) 30
altura minima (mm) 190
peso da corrente (kg/m)* 15
peso do carter de engrenagem (kg)* 8
peso do armazém retorno simples (kg/m)* 2,4

* peso aproximado

LL 50 LL 50R LL 80 LL8OR  LL100 LL 100R
50:2 70:1 100:3,5 125:2 130:6 200:3,5
10:4 10:4 40:6,4 40:6,4 70:8 70:8
15:3,5 30:3 50:6 90:4 75:75 150:5
10:4 10:4 40:6,4 40:6,4 70:8 70:8
200 200 200 200 200 200
80 80 80 80 80 80
50 50 80 80 100 100
50 50 80 80 100 100
290,5 290,5 460 460 572 572
21 22 46 50 67 70
29 33 80 90 192 213
4 4 10 10 15,5 15,5

B Observacdo: a capacidade de carga e o curso sao
dados em relagdo um ao outro- um curso inferior
permite uma carga maior e vice-versa.

Por exemplo: “50: 2” significa que a carga maxima

€ de 50 kN até um limite de curso de 2 m; “10: 4”
significa que o curso maximo é de 4 m até um limite
de carga de 10 kN.

Por favor, note que a velocidade maxima ndo pode
ser combinada com carga maxima ou curso.

m Certificado RWTUV
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Principais opgoes LINKLIFT

Controle de posicionamento com chave
rotativa fim de curso

A chave rotativa fim de curso pode ser conectada no
eixo de transmissdo do Linklift com uma interface.
Estd disponivel com 2 a 6 posi¢Ges, que podem ser
definidas independentemente umas das outras.

Controle de posicionamento com encoder

Um encoder (codificador) pode ser conectado no
eixo de transmissdo do Linklift com uma interface.
Com uma resolugdo de 1 024 pontos, a precisdo de
posicionamento obtida no final da coluna é de 0,5 mm.

Armazém modular

Nossos modelos de armazém consistem em dois
tubos de aluminio paralelos com uma curva de 180°
conectando-os em uma extremidade; os tubos podem
ser cortados em qualquer tamanho. Isso permite
gue os armazéns sejam ajustados exatamente ao
comprimento da coluna de elevagdo. Nos sistemas de
elevacdo instalados, se o curso precisar ser estendido,
pode-se obter espaco de armazenamento adicional
simplesmente substituindo os tubos (de acordo com a
analise prévia da SERAPID).

Monitoramento de carga

Acélula de carga para o LinkLift permite monitorar a carga no
topo da coluna de elevagdo, o ponto onde a forca € aplicada.
A base de deformacdo contém um transdutor de forca com
um sensor de filme fino permitindo uma alta precisao.

Redutor planetario

Todos os modelos LinkLift podem ser entregues com
esse tipo de redutor, que aconselhamos. O redutor
planetdrio é selecionado de acordo com o torque
usado, e se adapta em qualquer velocidade do motor.
Silencioso, ele absorbe um torque alto, num espaco
pequeno. Outros tipos de redutores também sdo
adequados.

L~ Chave rotativa fim de
curso

Encoder

Guias mais longas

O cérter de engrenagem pode ser equipado com guias
padrdo ou mais longas. As guias longas sdo necessarias
nos dois casos a segulir:

1. para reduzir a deflexdo quando o curso for longo
(consulte as curvas de capacidade na pagina 10).

2. para estabilizar a corrente ao sair ou entrar no
compartimento de acionamento em velocidades
acima de 200 mm/s.

Armazém modular

Monitoramento de carga




Outras opg¢oes do LINKLIFT

Formas especiais para saida do eixo

Flange de montagem para o redutor

Eixo cardan e acoplamentos

Armazém modelo baixo, retorno simples ou duplo,
designs especiais sob demanda

Intercalar que permite elevar acima do curso
padrdo

B Sensor de fim de curso

Pinturas ou revestimentos especiais

B Assisténcia na concepcdo e estudos sob medidas

Dicas Importantes

Aplique as especificagdes locais relativas a
sistemas de movimento. As cargas de referéncia
exigidas pela DIN 56950-1 ja estdo incluidas em
nossas especificacées

Considere os valores de eficiéncia acumulados de
cada componente

Use redutores planetarios montados no LinkLift
para reduzir o torque

Pense sistematicamente num freio de seguranca
ou num motor freio duplo

Comprimentos e pesos dos armazéns
padrao do LinkLift

O comprimento total do armazém (M) é composto
pelo comprimento basico, que depende do modelo
para um curso de 500 ou 1 000 mm, e o comprimento
dos tubos de armazém de duplo retorno. Isso € medido
em etapas padronizadas, em que a base é estendida
em 50mm por 100mm de curso (sem impedimentos
intermedidrios). No comprimento da base, a deflexdo
de 180°, os apoios, a conexdo do compartimento e
dois elos contém uma reserva de armazenamento.

B Tome em conta a distribuicdo desigual de cargas
nas colunas e a rigidez da plataforma

B Use bracos de tor¢do e acoplamentos

B Ligue o motor usando um conversor de frequéncia
para evitar gerar choque durante o arranque e
desligamento

B Considere as forgas induzidas por um
desligamento devido a falha de energia,
particularmente com velocidades acima de 100
mm/s

Os valores sdo fornecidos para todos os modelos
LinkLift na tabela abaixo.

O peso do armazém consiste no peso da base e no
peso do armazém de duplo retorno, dependendo do
curso (em m). Os valores correspondentes também
podem ser encontrados na tabela abaixo.

Comprimentos e pesos dos armazéns

Modelo LinkLift 30

LinkLift 50/50R

LinkLift 80/80R  LinkLift 100/100R

Comprimento do armazém padrao

a um curso de 500 mm (mm) 493
a um curso de 1 000 mm (mm) -

Peso do armazém de duplo retorno

Base - apoios, deflexdo 180° (kg) 2

Armazém retorno duplo (kg/m) 5

939 1103
16 27
20 31



@ Para cargas acima desse
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Carga m
kN
HDLift 90S
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Capacidades estaticas e dinamicas LINKLIFT

Carga
kN

150
140 LL 100R|

130

120

110

100

90

80

70

60

50

™)

40

30

BiE

20

10 m !

0 0,5 1,0 15 20 25 30 35 40

Para garantir a estabilidade nas porc¢des superiores
das faixas de operacdo, o sistema de acionamento do
LinkLift utiliza componentes especiais, incluindo um
eixo estriado e guias longas.

limite, o sistema de
transmissdo vem com um eixo estriado.

Capacidade dinamica CHAINLIFT / HD LIFT

®Para cursos acima deste

m

45 5,0 5,5 6,0 6,5 7,0 7,5 8,0
Curso

limite, o sistema de

transmissdo vem com guias mais longas.
Guias longas aumentam a mais
baixa possivel da
nominal fechada do LinkLift da seguinte forma:
B LinkLift 50 /50R : 366 mm (@: + 75.5 mm)
B LinkLift 80/ 80R : 580 mm (@: + 120 mm)

B LinkLift 2100 / 100R: 722 mm (@: + 150 mm)

posicdo
plataforma acima da altura

2 e

HD

’ [T

1,8 2,0 2,2 2,4 2,6 2,8 3,0
Curso

10



Quantidade de ciclos em relagao a capacidade

Numero max. de ciclos
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Motorizacao

As seguintes férmulas basicas sdo usadas para calcular
o torque, velocidade e poténcia de saida necessaria.

O torque maximo (M) por coluna é calculado a partir
da carga estatica total (Fs) ou carga dinamica (Fd). Esse

valor é dividido pelo nimero de colunas. Geralmente, recomendamos um conversor de
O peso da corrente é entdo adicionado. As forcas de frequéncia para minimizar o choque; caso contrario, a
atrito que ocorrem nas guias sdo insignificantes. As velocidade ndo deve exceder 30 mm/s.
forcas de inércia devem ser adicionadas se o sistema v
nao incluir um controle de variacdo de velocidade. N=———— [U/min]
2nixpx 10
SxFu +Ps o . ; L. ,
S = N—SC [N] A poténcia de saida (P) necessaria por coluna é
SxFu +Ps calculada a partir do torque (M) e da velocidade de
Fd =———%——|N] rotacdo do eixo (N):
Nc
MxNxmx103
Pc=Ctxm[N] P= — [kW]
30
: (maX(FS,'Fd) + PC) XpX 10° Fs : carga estatica total [N] m : massa de corrente [N/m]
M= n [ m] Fd : carga dinamica total [N] M : torque maximo [Nm]
S : area da plataforma [m?] p : tamanho do elo da corrente
A . A . Fu, : carga Util estatica [N/m?] [mm]
A velocidade de rotagdo do eixo de transmissdo Fu, : carga (til dindmica [N/m?] n : eficiéncia do sistema (= 0,8)
N) é calculada a partir do elo da corrente e da Ps : peso da plataforma [N] P : poténcia de saida [kW]
( ) ) P N (p) Nc : numero de colunas de elevagdo N : velocidade de rotagdo do
velocidade de eIeva(;ao (V) Pc : peso da corrente [N] eixo [tr/min]
Ct : curso total [m] V: velo. de elevagdo [m/min]

11



SOLUCOES DE TRANSFERENCIA

Ambiente  severo? Precisa de um
longo e tem espaco de instalacdo
A Tecnologia de Corrente Rigida é a solucéo.

curso
limitado?

A SERAPID oferece com produtos de

Correntes Rigidas uma solucdo de transferéncia

seus

compacta, telescépica, facil de instalar e
amigavel ao meio ambiente.
Os  atuadores lineares  SERAPID  oferecem

confiabilidade e alta capacidade de operacdo aos
processos de manuseio e producdo de materiais,
além de baixas necessidades de manutengdo e
maior seguranca no trabalho.

Nossas aplicacGes integram-se as solu¢des SMED
(Troca Répida de Ferramentas), bem como as solugtes
de Lean Manufacturing.

SERAPID

ROLLBEAM

Configuragdo
vertical do
RollBeam

Rigibelt

= LinearBeam
Nossas referéncias:
@) AIRBUS @ eun  (Leoemwe
Alcatel-Lucent '
F A \\r L]
Cegelec) Z\  XCORILBATH &'=@DF Gestamp
Lresys Yz NavAL R e
eRs s PEUGEOT
raal @ &S SAFRAN  SIEMENS
orano RENAULT thyssenkrupp

SERAPID France - Matriz

ZI Louis Delaporte, Zone Bleue, Voie F
F-76370 Rouxmesnil-Bouteilles | France

+33(0)232 06 35 60

info-fr@serapid.com

SERAPID Deutschland GmbH
Wilhelm-Frank-StraRe 30

SERAPID Ltd

Elm Farm Park, Great Green, Thurston,
Bury St Edmunds | IP31 3SH England

+44 (0)1359 233335

info-uk@serapid.com

+49 (0)7931 9647-0

info-de@serapid.com

SERAPID Italy Office | +39 01 18 00 35 44 | info-it@serapid.com
SERAPID Mexico Office / LATAM | +52 1 442 4 900 701 | info-mx@serapid.com

D-97980 Bad Mergentheim | Germany

SERAPID

RIGID CHAIN TECHNOLOGY
www.serapid.com

SERAPID USA INC.

34100 Mound Road
Sterling Heights MI 48310 | USA

+1586 2740774

SERAPID Singapore Pte Ltd

1 George Street #10-01
Singapore 049145 | Singapore
+65 9119 5890

info-us@serapid.com info-sg@serapid.com

SERAPID China Office | +86 185 1215 0303 | info-cn@serapid.com
SERAPID Brazil Office | +55 119 73 85 78 37 | info-br@serapid.com
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N&o aceitamos nenhuma responsabilidade por erros ou omissdes. Reservamo-nos o direito de modificar nossos produtos.



